
Champ des vitesses d’un solide en rotation : en bleu le vecteur
rotation #–ω , en rouge les vecteurs position de

#    –

OB1 et
#    –

OB2 liés au
solide, et en vert les vitesses #–v 1 et #–v 2, à chaque instant orthog-
onales au vecteur rotation et au vecteur position correspondant.
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